Analiza criminalistica a fluxurilor video
folosind tiparele
de zgomot recurent

Proiect realizat de studentul Aron Latis

Sub indrumarea dr. conf. ing. Horia Cucu si prof. Francesco de Natale
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Scopul lucrarii

e Intelegerea conceptului de raspuns fotografic non-uniform
* Aplicarea acestuia pe imagini statice la identificarea dispozitivelor
* Aplicarea acestuia pe semnale video la identificarea dispozitivelor
* Eficientizarea algoritmului “state-of-the-art”



PRNU

= Photo Responsive Non Uniformity
sau

= Raspuns fotografic non-uniform

Generat drept urmare a imperfectiunilor de productie a senzorilor
utilizati la camerele digitale.
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Poza originala PRNU al pozei originale




[dentificarea dispozitivelor
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Semnale video - fundamente

Mod de inregistrare Tipuri de cadre



Pipeline pentru algoritmul
state-of-the-art
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Metoda cu mediere in domeniul spatial




Pipeline pentru algoritmul
implementat de mine
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PCE
1000 + @ ] @
D08 D11 D17 D22

200 ~
600 -
400 -
200 4

® o o e D13 @ e ® ® ®

0 »
Do2 DO6 D08 D11 D13 D14 D15 D17 D22 D29 devic

Dispozitive nestabilizate

PCE

1000 ~

800

600

400 -

200 -

L
D15

L ]
D02

9
D06

L

o

L
D14

]

L ]
D29

T
Doz

Do&

T
Dos

D11

T
D13

D14

T
D15

D17

T
D22

Dispozitive stabilizate

D29 devices



Concluzii

Am indeplinit obiectivele propuse si am rezolvat problemele aparute pe parcurs:

* Am inteles conceptele necesare realizarii experimentelor cu PRNU

 Am observat si combatut factorii care influenteaza PRNU

 Am facut trecerea de la imagini statice la semnale video

 Am inteles algoritmul "state-of-the-art" si i-am identificat punctele slabe

 am indeplinit ipoteza eficientizarii din punct de vedere al costului computational
—de |a 6 ore pe video la 90 de minute.

Moduri de imbunatatire:

» Aplicarea transformarilor geometrice de rotatie si inversa distorsiunii lentilei
* Testarea pe un set de date extins



Multumesc pentru atentie!



